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材　質  アルミ
付属品  爪組付け用ボルト：4個（ハンド型式ごとに違います）

爪位置決め用キー：2個（一部メーカーのみ）
●ネオグリップ（ロボット搬送対応）専用のロボットハンド爪で
す。

●ロボットハンドの型式に対応した専用設計なので、自社での
設計、製作が不要です。

●高強度のアルミを使用し軽量かつ高剛性です。

ネオ グリップ(ロボット搬送対応)用ロボットハンド専用爪 RoHS対応 サイズ追加

ROBOT ARM CLAMP CLAW FOR NEO GRIP　　No.E-1403

■仕様･価格表 ＊標準在庫品

ロボットハンド
メーカー 適合機種 ハンド型式 ハンド重量

kg オーダーNo. No. 質量
kg 価格

ZiＭＭＥＲ
（鍋屋バイテック）

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG GPP5010N 0.9 ＊136873 5AUNE-  75-HCZS10 0.24 170,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG GPP5013N 1.5 ＊136874 5AUNE-  75-HCZS13 0.25 176,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG GPP5016N 2.9 ＊136875 5AUNE-  75-HCZS16 0.44 182,000

NE125-230-4B1 GPP5013N 1.5 152610 5AUNE-125-HCZS13 0.36 176,000
NE125-230-4B1 GPP5016N 2.9 152611 5AUNE-125-HCZS16 0.55 182,000

SCHUNK

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG PGN-plus100-1 1.1 ＊136873 5AUNE-  75-HCZS10 0.24 170,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG PGN-plus125-1 1.9 ＊136874 5AUNE-  75-HCZS13 0.25 176,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG PGN-plus160-1 3.4 ＊136875 5AUNE-  75-HCZS16 0.44 182,000

NE125-230-4B1 PGN-plus125-1 1.4 152610 5AUNE-125-HCZS13 0.36 176,000
NE125-230-4B1 PGN-plus160-1 2.6 152611 5AUNE-125-HCZS16 0.55 182,000

近藤製作所

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG HHC-50AS 0.7 ＊136876 5AUNE-  75-HCK50 0.24 170,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG HHC-63AS 1.1 ＊136877 5AUNE-  75-HCK63 0.27 176,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG HHC-80AS 2.3 ＊136878 5AUNE-  75-HCK80 0.44 182,000

NE125-230-4B1 HHC-50AS 0.7 152612 5AUNE-125-HCK50 0.36 170,000
NE125-230-4B1 HHC-63AS 1.1 152613 5AUNE-125-HCK63 0.38 176,000

北川鉄工所

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG NTS210 0.8 138138 5AUNE-  75-HCZ210 0.24 170,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG NTS212 1.3 138139 5AUNE-  75-HCZ212 0.26 176,000

NE75-130-2B1,NE75-170-2B1,
NE75-170-2BF,NE75-170-2BFG NTS216 2.5 138140 5AUNE-  75-HCZ216 0.42 182,000

NE125-230-4B1 NTS216 2.5 152615 5AUNE-125-HCZ216 0.47 182,000

当製品は、株式会社ナベヤの商品であり、ZiMMER(鍋屋バイテック)様、SCHUNK様、近藤製作所様、北川鉄工所様とは関係ござい
ません。

※注意事項

1287CADデータダウンロード・在庫照会はWebサイトで！ 　ナベヤ 検 索
2023年12月

2024.02 更新



治
具
段
取
シ
ス
テ
ム

（
Ｑ
ー
ロ
ッ
ク
）

治
具
ベ
ー
ス

ロ
ケ
ー
テ
ィ
ン
グ

エ
レ
メ
ン
ト

ク
ラ
ン
プ
ユ
ニ
ッ
ト

ク
ラ
ン
ピ
ン
グ
パ
ー
ツ

機
械
要
素
部
品

マ
シ
ン
バ
イ
ス

定
盤
・
測
定
機
器

作
業
工
具

■選定表
NE75-130-2B使用時の最大ワーク重量kg

ロボット
可搬重量kg

ZiMMER SCHUNK 近藤製作所 北川鉄工所

GPP5010N GPP5013N GPP5016N PGN-
plus100-1

PGN-
plus125-1

PGN-
plus160-1 HHC-50AS HHC-63AS HHC-80AS NTS210 NTS212 NTS216

  7   2.6 2 -   2.4   1.6 -   2.8   2.4 1 2.7   2.2 -
12   7 7 5   7   6 4   7   7 6 6   7 5
20 13 15 13 12 14 12 15 15 14 6 13 13
25 13 20 18 12 18 17 18 20 19 6 13 18

NE75-170-2B使用時の最大ワーク重量kg

ロボット
可搬重量kg

ZiMMER SCHUNK 近藤製作所 北川鉄工所

GPP5010N GPP5013N GPP5016N PGN-
plus100-1

PGN-
plus125-1

PGN-
plus160-1 HHC-50AS HHC-63AS HHC-80AS NTS210 NTS212 NTS216

  7 2   1.4 - 1.8 1 -   2.2   1.8 - 2.1 1.6 -
12 7   6 4 6 6 4   7   6 5 4 6 5
20 10 14 12 9 14 12 15 14 13 4 9 13
25 10 17 17 9 15 17 15 19 18 4 9 16

注意事項

■使用例

専用爪でネオグリップ（ロボット搬送対応）を掴み、搬送している一例。

NE125-230-4B使用時の最大ワーク重量kg
ロボット

可搬重量kg
ZiMMER SCHUNK 近藤製作所 北川鉄工所

GPP5013N GPP5016N PGN-plus125-1 PGN-plus160-1 HHC-50AS HHC-63AS NTS216

35 19.5 - 20.3 - 20.3 - -
80 - 42.5 - 44.3 - 44.5 41.4

・搬送時の加減速度は1m/Ｓ2で計算しています。
・ロボットハンド用チェンジャー、アダプタープレートの重量は考慮していません。
・記載数値は参考値であり、ご使用の条件によっては記載数値以下となる場合がございます。あらかじめご了承下さい。
実際の条件でのご確認はお客様にてお願い致します。

ネオ グリップ(ロボット搬送対応)用ロボットハンド専用爪 RoHS対応 サイズ追加

ROBOT ARM CLAMP CLAW FOR NEO GRIP　　No.E-1403

（専用爪でネオ グリップ（ロボット搬送対応）を掴み、搬送している一例）
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